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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych oraz dotyczacych
zagospodarowania terenu zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego
inwestycyjnego " Zagospodarowanie terenu brzegu jeziora Starzyc wraz z budowa
pomostu plywajacego w rejonie skrzyzowania ul. Armii Krajowej z ul. Lipowa w
Chociwlu, Chociwel Dz.Nr : 244; 246; 248, Obreb 1 miasta Chociwel zgodnie z
zakresem robo6t przedstawionym w dokumentacji projektowej i przedmiarze robot.

Podstawa opracowania niniejszej SST s3a dokumentacja projektowa, przepisy
obowigzujacego prawa, normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok dokumentacji projektowej i przedmiaru robét jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
ppkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustawienia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem cumowniczych pomostéw ptywajacych na ptywakach siatkobetonowych i z
drewnianym dekiem. Szczegdtowy zakres, rodzaj i ilo§¢ robot podano w przedmiarze
robot.

Zatozenia projektowe:

Pomost plywajacy zostanie zamontowany prostopadle do linii brzegowej i na odcinku
32,50 m prowadzil bedzie w glab jeziora Starzyc. Pomost bedzie mial na catej dtugosci
szerokos¢ 2,40 m i w dwdch miejscach na jego dtugosci zostang zamontowane zostang 4
prostopadte odnogi pomostu o dtugosciach odpowiednio 11,10 m, 8,00 m, 5,00 m oraz 5,00
m.

Planuje si¢ wykonanie pomostéw pltywajacych w konstrukcji drewnianej szkieletowej na
ktérg sktada¢ si¢ bedzie poklad o konstrukcji drewnianej (sosna na impregnowana
ci$nieniowo) sztywno polagczony =z ptywakami betonowymi wykonanymi z
hydrotechnicznego siatkobetonu B45 1 wypetnionymi styropianem. Zatozenia do projektu
oparto na istniejgcym systemie — dopuszczalne jest zastosowanie pomostéw innego
producenta, przy spetnieniu zalozen technicznych, materialowych, jakosciowych
okreslonych w projekcie oraz niniejszym opracowaniu.

Wybrany system typowych pomostéw ptywajacych jest optymalnym rozwigzaniem
ze wzgledu na trwato$¢ 1 mozliwosci pdzniejszej przebudowy i rozbudowy np.: o odnogi
cumownicze.

Sztywna i stabilna konstrukcja przy rozstawie ptywakéw co 4,5 — 5,5 m charakteryzuje si¢
stosunkowo wysoka wypornoscig netto 1,50 kN/m2 oraz wolng burtg ok. 58 cm. Aby
osiggnac takie parametry stosuje si¢ mrozoodporne ptywaki betonowe M200 o wypornosci
2 150 kg kazdy. Pozycja pomostow stabilizowana jest za pomoca martwych kotwic.
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Sposoéb kotwiczenia oraz potaczenia z brzegiem umozliwia zmian¢ rz¢dnej pomostu
plywajacego wraz ze zmiang stanu wody w jeziorze.

Uzycie naturalnych materiatéw (drewno) wkomponowuje projektowane pomosty
w otoczenie.

Z jednej strony na calej dlugosci wraz z odnogami pomost zostanie wyposazony w
drewniang barierke.

Dtugos¢ catkowita: 35,20 m + 11,10 m + 8,00 m + 5,00 m + 5,00 m = 64,30 m

Szeroko$¢: 2,40 m

Powierzchnia: 154,32 m2

Wolna burta: 58 cm

Sposéb kotwienia:  martwe kotwice od strony jeziora oraz pale kotwiczne od strony
brzegu.

Pomost plywajacy zostanie polaczony z brzegiem trapem dojSciowym o dlugosci 6 m
i szerokosci 1,2 m, a w miejscu potaczenia z brzegiem linia brzegowa zostanie umocniona
na odcinku 20 m 1 szeroko$ci 3 m koszami gabionowymi wypetnionych kruszywem
kamiennym ukladanymi na geowldkninie. Nawierzchni¢ koszy gabionowych planuje si¢
wykonczy¢ poszyciem z kantéwek drewnianych impregnowanych cisnieniowo.

Plywaki siatkobetonowe

Ptywak M200 wykonany jest z hydrotechnicznego siatkobetonu B45 i1 wypetniony
styropianem o gestosci 18 kg/m3 (zbrojenie wykonane ze stali cynkowanej ogniowo)
Wypornos$¢ netto jednego ptywaka powinna wynosi¢ 2 150 kg.

Wymiary ptywaka: 2000 x 2380 x 750 mm

Cigzar: 1 180 kg

Rozstaw osiowy ptywakoéw: 4,5 — 5,5 m

Drewniany dek pomostu

Do wykonania deku pomostu zostanie uzyte drewno sosnowe impregnowane ci$nieniowo
w klasie IV. Podluznice o wymiarach 75 x 200 mm 1 deskowanie pomostu z desek
ryflowanych 28 x 120mm. Pomosty obustronnie zabezpieczone drewniang listwg odbojowa
o przekroju 34 x 90 mm.

Pomost zostanie wyposazony z jednej strony w drewniane barierki.

Trap dojsciowy :

Trap dojsciowy prosty lub tukowy 1,2 x 6,0 m:

konstrukcja drewniana, sosna impregnowana cisnieniowo

deski: 28x120mm, klasa II/III sosna impregnowana cisnieniowo w IV klasie impregnacji
potaczenie desek z konstrukcja: gwozdzie pierscieniowe 3,1x90mm ocynkowanymi
0gniowo

ewentualny trap tukowy — konstrukcja stalowa, ocynk ogniowy, poszycie : drewno
sosnowe

Kotwienie pomostu

Pomost ptywajacy zostanie zakotwiony do dna za pomocg pali kotwicznych za pomocg
martwych kotwic i tahcuchdw stabilizujgcymi trwale uktad pomostow.

Martwa kotwica: 1 600 kg,

Fancuch kotwiczny: fi 16 mm, ocynk ogniowy



1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.1

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.2.

1.4.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.3.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.4.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.5.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.6.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.7.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.8.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.9.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.10.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.11.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.12.

1.5. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot
DZIAL 45 - ROBOTY BUDOWLANE

Grupa 452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
Klasa 4524 --Budowa obiektéw inzynierii wodnej

Kategoria:

45242000-5- Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nawodnych.

1.6. Okreslenia podstawowe

Pomost ptywajacy — konstrukcja wsparta na ptywakach siatkobetonowych wypelnionych
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styropianem, umozliwiajgca przebywanie ludzi na pewnej wysokosci nad lustrem
wody (jeziora, rzeki) Pomost ptywajacy rekreacyjny — konstrukcja na ptywakach
siatkobetonowych wypelnionych styropianem, nad lustrem jeziora stuzaca do
przebywania na nim ludzi w celach rekreacyjnych.

Reszta okreslen zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Materialy niezbedne do prowadzenia prac.

2.1.1. Wymagania ogélne

Wykonawca winien we wlasnym zakresie uzyska¢ dostep do materiatéw niezbednych do
budowy pomostow.

2.1.2 Plywaki siatkobetonowe

Ptywak winien by¢ wykonany z siatkobetonu hydrotechnicznego B-45 (zgodnie z norma
PN-EN 206-1), wypetnionego styropianem o gestosci 18kg/m’. Zbrojenie wykonane ze
stali cynkowanej ogniowo. Wyporno$¢ netto jednego ptywaka siatkobetonowego powinna
wynosi¢ min 2150kg.

Wymiary ptywaka: 2000 x 2380 x 750mm

2.1.3. Drewniany dek pomostu

Do wykonania deku pomostu nalezy uzy¢ drewna sosnowego impregnowanego
ci$nieniowo. Podtuznice o parametrach 100 x 100 mm, odeskowanie pomostu z kantéwek
50x50mm. Po obu stronach pomostu nalezy zastosowa¢ drewniang listw¢ odbojowa o
przekroju 34x90mm.

2.1.4. Elementy faczace

Elementy taczace ptywak z dekiem powinny by¢ wykonane ze stali ocynkowanej ogniowo.
2.1.5Trapy dojsciowe

Trap dojsciowe pomostéw powinny mie¢ konstrukcje stalowg oraz drewniane poszycie.
Trapy beda polaczone z pomostami stalymi zawiasowo, a na pomostach ptywajacych beda
opierac si¢ slizgowymi kétkami dla zapewnienia prawidtowego funkcjonowania trapu przy
podnoszgcym si¢ poziomie wody.

2.2. Pozostale materialy

Zgodnie z Dokumentacjg techniczng, Zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarze
Robot.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu



Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt. 3.1.
3.2. Sprzet, ktéory moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)

Wyb6r sprzetu do wykonania rob6t zwigzanych z montazem pomostéw nalezy do
Wykonawcy.

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 3.3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 4.1. oraz
zaleceniami Producenta wyrobu.

Transport prefabrykatow do budowy pomostéw lezy w gestii wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Montaz
Montaz pomostow ptywajacych lezy w gestii wykonawcy i powinien by¢

przeprowadzony zgodnie z opracowang przez niego technologig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne

6.1.1. Program Zapewnienia JakoSci
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.1.

6.1.2.Zasady kontroli jakosci robét
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.2.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.4.

6.1.4. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.5.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.6.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.7.



6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 6.8.1.

b)Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.8.2.

¢) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 6.8.4.

d) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.8.5

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 6.9.1.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.1.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialéw
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 7.2.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.3.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 7.5.

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych pomostéw ptywajacych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
a) odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbidr czesciowy

¢) odbidr ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbioér robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.3. Odbior czesciowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.3.



8.4. Odbior ostateczny robét rozbiérkowych
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.4.

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego roboét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.4.1.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 8.4.2

8.5. Odbior pogwarancyjny
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.5.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

- PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢, lub
rOwnowazna

- PN-EN ISO 1461 Powtoki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowa,
lub réwnowazna



